HAL-5 Type-B

® Multiplie la force par
un facteur de 2210

M Des capteurs

détectent des
Sighaux nerveux
surlasurface  Micromoteur
de la peau et pour les membres
anticipentles  supérieurs
mouvements de

& Bouge les signaux
articulations en bioélectriques
coordination avec
le mouvement

naturel des muscles

Utilisations possibles:
B> Support en médecine
B> Réhabilitation et entrainement physique

B> Aide aux personnes infirmes

B Support pour le travail manuel
B Aide aux sinistrés ’

B> Divertissements

Systeme de controle

Lorsqu'une personne désire
se lever, le cerveau envoie
des impulsions électriques
aux muscles

Des signaux bioélectriques
apparaissent sur la surface
de lapeau
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Capteur de force

pour les membres :
Inférieurs

Les capteurs interprétent

les signaux et envoient

des impulsions au processeur
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4 ~ L'ordinateur calcule
|a puissance nécessaire

au mouvement désiré

L'appareil répond

Poids

Corps entier: 23 kg Temps de fonctionnementen continu: | gee
Bas du corps: 15kg 2 heures 40 minutes

une fraction de seconde
plus rapidement que
les muscles

Source: Cyberdyne




